il

(1) Der skal bestilles en vakuum
injektor til denne

10kg @ B B O O O 0O O OO x B O x O

(2) Via et valgfrit SIM-kort eller

200k @ ®H W 0 0 O O OO O O m O O O via en netveerksforbindelse og
SMS og/eller e-mail-server

50kg @ H B OO OO O ® X O @B OO O

Denne liste med muligheder er ikke udtgmt, og vores seneste udviklinger fgjes Isbende til den.
Du kan finde en komplet oversigt over vores innovationer pa vores hjemmeside www.robojob.eu

01 Betjeningspanel bagved 13 Opbevaring af griberklgrer
02 Delbar forsyningstransportar 14 RoboJob brugerinterface
03 Udlgbstransporter 15 Industriel robot

04 Pneumatisk installation 16 Cube griber koncept

05 Elektrisk installation 17 Aftagelig klemmer-griber

06 Robotstyring
07 Betjeningspanel foran
08 RFID-scanner, tilbehar
09 Laser afstandssensorer
10 Prage Fix enhed, tilbeher
11 Robot support

12 Perifer laser-scanner

M Tilgengelig som standard
J muligt som tilbehgr

x ikke muligt
Mill-Assist transportgr
Standard design Robust industrielt design [ |
Operaterkonsol med beraringsskaerm [ |
Intuitiv grafisk styring [ |
Automatisk & manuelt styrede gribere [ |
Manuelt justerbare gribere [ |
Antal tilgeengelige gribere simultant pa Cube 4
Separate gribere for grove og uafsluttede arbejdsemner [ |
Vakuum generator O
Energieffektiv, automatisk sluk af servomotor mv. [ |
Mulighed for at arbejde med gitterpaneler O
Kapacitet Dimensioner Mill-Assist transporter (LxBxH) 3800 mm x 900 mm x 900 mm
Maksimum arbejdsemne vaegt Tot 70 kg
Mulighed for stabling af arbejdsemner x
Maksimal vaegt simultant pd transporter 2x 1200 kg
Gribere Konfigurationstid for 2 konfigurerbare gribebakker 60 sec
Udskiftningstid alle gribere 60 sec
Sikkerhed DSC — Dual Safety Check. Begraensning af veegt op til 15 kg og robothastighed < 250 mm/sek
Gitter eller gennemsigtigt bur med 2 sikre skydedare
Kombination af DSC og perifer laser-scanner.
Fronten og siden pa Mill-Assist holdes frie og der er derfor fuld adgang for operataren
Elektrisk Mill-Assist transportar 3 x 380 VAC/5A
indgangseffekt | g ot (M20iA) 3x 380 VAC / 5A
Luftindtag Komprimeret lufttryk 0,5~ 0,8 Mpa
Komprimeret luftforbrug 100 L/min
Dimensioner Lengde 3800 mm
Bredde 900 mm
Hojde 900 mm
Veegt (uden robot) 800 kg
Mere info?

Besgg www.robojob.eu
eller kontakt os pa: info@robojob.eu

RoboJob bvba
ROBO_’OB Industriepark 12 zone b
— 2220 Heist-op-den-Berg ® Belgien
T+32152572 74
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Mill-Assist transportsr

4 raekker op til 60mm emne-bredde

Optimal kapacitetsydelse skabes af opdelingen af det automatiske transport band til funktionen efter emnebredde.

ol

2 reekker op til 125mm emne-bredde

1 reekke op til 260mm emne-bredde

Meget kompakt og pladsbesparende lgsning: kun Unik lesning: Den nedadgdende forsyningstransportar Yderst fleksibel: Under drift kan du tilfeje ra-kompo- > Egnet til sma til store arbejdsemner fra 30x10 mm til > Egnet til alle maerker (eksisterende og nye
ngdvendigt med lidt ekstra plads, hvilket ggr en nem inte- er automatisk opdelt i forskellige omrader, efter sterrel- nenter og/eller fierne faerdige komponenter til enhver 250x250 mm. CNC-maskiner).
gratlpn af.Mlll-:As.smt transporteren muligt i Q|t nuvaerende sen pa emnerne. Denne automatiske opdeling giver dig tid. o Vel e g e il G es, mell B Siere e o e, bl et gl s e
arbejdsmiljg. Sa lidt som 1 ekstra meter ved siden af og for- en optimal ydelse. . . . A .
. . ; ) Yderst brugervenligt grafisk interface : . : ponenter kan genbruges (f.eks. nar den oprinde-
an maskinen er rigeligt med plads. Yderligere er det muligt . . ; iy . . » Maksimum effektivitet: den konstante forsyning af . o :
. 5 . . Smart placering: Den nedadgédende placering ger » Specifik robot-kendskab er ikke ngdvendigt. . ; : ; . lige robotisering skal udvides eller eendres)
med placering bade til venstre og hgajre. . , . ) . e . . . ra-komponenter giver din CNC fraesemaskine mulig-
pafyldning af ra-komponenter i transporteren meget * Hurtig udskiftningstid pa cirka 5 minutter for nye : : .
. o . . . . ; . . ; . hed for at kare optimalt, hvilket betyder at du kan fa en
ROBOJOB TILBYDER EN BRUGER VENLIG, PALIDELIG 0G Abningen pa maskinen forbliver helt fri, s& der ikke er nemt. Komponenterne retter sig automatisk selv ind komponenter og kun et par minutter for kompo- maksimal effektivitet ud af dit maskinudstyr.
nogen hindring af operatgrens normale opgaver og tillader pa tveers mod justeringsmaerkerne, der automatisk sik- nenter, der er blevet gemt. yr
YDERST KOMPAKT LOSNING FOR AUTOMATISK INDFQ- . . . . " ) . : : . . .
at spdnopsamlings bakken nemt kan fjernes. rer komponenternes placering pa tveers. Laser-sensorer e Alt konfigurationsdata gemmes: denne informa- » Stor kapacitet uden yderligere programmering:
RING OG AFLASNING AF DINE CNC FRESEMASKINER . . , maler komponenternes placering pa tvaers. tion vises tydeligt for gentagne opgaver, hvor konfi- kapacitet til store arbejdsemner bliver automatisk ind-
Totallgsning uden skjulte omkostninger : L ; ; : :
MED 3/5-AKSLER. VORES BANEBRYDENDE ROBOTSYSTE- : . gurationsdata automatisk indlzeses. stillet efter maskinens kapacitet uden yderligere pro- .
State-of-the-art kvalitetsdesign: Transporteren bestar Ingen behov for kamera: Den faldende forsyning- ° Opspaendingsdata: du kan nemt udvide, vise det rammerin L]
MER GIVER 0S MULIGHED FOR AT LASE DE PROBLEMER, ; . = - . stransportgr og laser-sensorerne garanterer en praecis psp 9 . ! 9 9 I
i i i Telllnely o syinlingpiing, elor Aliensibs laay ositionsbestemmelse af rd komponenterne. Materialer grafisk og gemme i databasen, da du pa ethvert » Fuldautomatisk: Systemet kan programmeres ekstremt
DU STODER PA DAGLIGT, 0G HJALPE DIG MED AT GORE komponenter og et vandret udlgbsband, der automatisk P ) P Y . tidspunkt har mulighed for at velge fra opspaen- o Y | Prog .
A udleder faerdige komponenter. Begge transportgarer er kon- af alle typer kan males uden nogen ekstra justering dingslisten. Robotten kender sdledes ikke kun pla- LTl gk B A Gl N S Ikl
SMA 0G MELLEMSTORE SERIER RENTABLE IGEN. ; L : af lys, reflektionsfiltre, bekraeftelse af beskrivelse, mv... ; ; : og din Mill-Assist transportaer arbejde selvstaendigt. Du
strueret med baeredygtige og slidstaerke, syntetiske led. ceringen af opspaendingen, men ved ogsa hvordan . . o .
; ; . ) . : . ; behgver kun at genopfylde ra-komponenterne. Mill As- Adskillige sikkerhedsmuligheder:
Det mekaniske design er industrielt og robust. Begge trans- Optimal anvendelse af overfladen: Afhaengigt af pafyldning og aflaesning skal forega. L .
. . . : . sist vil efterfalgende sarge for, at robotten vil aflaesse de . . L
portger kan nemt belastes med 1200 kg-emner pr. trans- starrelsen pa arbejdsemnerne er forsyningstransportg- e Mulighed for at have fer- og efterbehandlinger ; 9 . : > ‘Dobbelt sikkerhedstjek’ sikkerhedsegen-
ortar. ren automatisk opdelt i 1,2 eller 4 omrader. der udferes af robotten iz lgfs b peielietjps) Vlistbslbrine ok i eleiis vl shee kab: 3 iti hastighed 5
P ' ! ' : helt automatisk, uden nogen indblanding fra operatg- aRdD- OVEVAGETROSIHONEN 0ginastignedenpd
" Egnet til forskellige sterrelser arbejdsemner uden ren. robotten med forudbestemte graenser.
M (e;ks(;fljir:)rOSfr?‘g]:iri:gsterlirshzrtjgg. oDegeiu;?JT:)ar::ie- ) Installation tager kun 3 til 4 dage. Vi giver en halv dags > Fast sikkerhedsegenskab: Med en fast skeerm
pdeiing yning ports 9 uddannelse pa stedet og de ngdvendige tekniske manu- der bestar af mindst 2 skydedgre eller en dben
serede smarte placering af arbejdsemnerne, betyder at aler leveres aratis q ket ved hizelo af et et forh
du ikke lzengere har behov for specialfremstillede git- gratis. adgang sikret ved hjselp af etlet forhaeng
terplader. Desuden er det ikke lsengere ngdvendigt at » 1 ars garanti pa reservedele, arbejdstimer pa stedet, » En automatisk sikkerhedsegenskab
for.etage yderligere programmering af sterrelsen pa ar- software opgraderinger og telefonsupport. med perifer laser-scanner, hvor robotten
4 bejdsemonern:e. Placer enkelt ra-komponenterne - store » Hurtigt afkast af investeringen indenfor kun 6 til 18 reducerer hastigheden ndr nogen traeder ind i
‘ e R eller sma — pa transportgren. . - .
| == maneder, afskrivning pa kun € 5/T. advarselszonen.
1 :': !1- = Ogsa til pallelastning og afleesning: Systemet kan
el -5 : eventuelt udstyres med en RFID-scanner og pallegriber.
e L Dette muligger en fuldautomatisk produktion af for-
R | T skellige arbejdsemner i en blandet raekkefglge. Pallerne
.. fezee b med forskellige arbejdsemner placeres p& forsyning-
L o ke ‘ \'.‘q“ ‘OQE:; . . . . .
- | o NG stransportgren i den foretrukne produktionssekvens. A|Sldlge grlber‘e
nEE. ! < | =, i — Di ller indeholder et RFID maerke. Nar robott
o8 LN~ f == 2 BC-X) 53¢ paller indenoider € Meerke, Ndr Tobotten » Det unikke “Cube’ gribekoncept betyder, at du hur-
b - @I i tager den naeste palle fra forsyningstransporteren, flyt- e tere forskellige t o
HE E-‘--‘ — e =il tes den forbi RFID-scanneren, der overfgrer det rigtige gt kan montere Torskeflige typer gribere.
R [oE r ik | = 2 a 2 3
1 BTt ‘J e arbejdsemne til maskinen, og robotten vil placere pallen » Egnet til justerbare klemmer og vakuum-gribere
" Nis / i maskinen. Nar den er klar, bliver pallen med de faerdi- (justerbare sugekopper der holder komponenterne pa
ge arbejdsemner automatisk aflaesset fra maskinen og plads) sa alle typer arbejdsemner kan gribes.
| i | t pa udlgbsbaeltet.
- - ) PACerss paitEizhsoeastic » Integrerede Exair dyser: sikrer at spaendepatroner
; automatisk rengeres ved hjeelp af luft.
e k d hjzelp af luf

(1) Kan justeres til at virke med maskinens dimensioner
(2) For Fanuc M20iA Robot, vil variere for andre Robot typer




